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2. Senzori pentru măsurarea parametrilor externi  
2.1. Senzori tactili  
2.2. Senzori tactili în reţele matriceale  
2.3. Senzori de forţă  
2.4. Senzori forţă – moment 
 
 Procesare de texte şi imagini WORD  
1. Formatarea şi editarea documentelor  
2. Crearea şi formatarea tabelelor: inserare, adăugare, modificare, ştergere celule  
3. Introducerea şi editarea textelor în tabele  
4. Sortarea informaţiilor: liste, tabele, paragrafe  
5. Tipărirea şi protecţia unui document  
 
Operarea datelor în EXCEL  
1. Introducerea datelor, textelor şi formulelor de calcul  
2. Entităţi folosite într-o aplicaţie de calcul tabelar  
3. Grafice şi diagrame  
 
Norme de protecţia muncii  
1. Măsuri de prevenire şi stingerea incendiilor specifice unităţilor cu profil de învăţământ şi educaţie  
2. Norme specifice de protecţia muncii privind exploatarea instalaţiilor şi echipamentelor electrice  
3. Norme de protecţia muncii specifice activitaţilor de laborator  
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