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Nr. Nume Titlul lucrarii Coordonator Notal | Nota2 | Medie Sectie
proiect |intrebari
1. | BALUTA-CUJBA, V.. MIHAI Sistem mecatronic multiuser configurabil BIZDOACA, NICU 10 10 10 Robotica
’ pentru habitaclul automobilului (Prof.univ.dr.ing.)
2. | FIRU, M., ADRIAN-GEORGE Interfata om-masina multiuser configurabil | BIZDOACA, NICU 10 10 10 Robotica
pentru industria automotive (Prof.univ.dr.ing.)
3. | ANDRITOIU, I., DAN Sistem aerian fara pilot (UAS) BIZDOACA, NICU 10 10 10 Mecatronica
(Prof.univ.dr.ing.)
4. | BAZAVAN, M., LIDIA-CRISTINA Ghimbal tri-axial. Sistem de urmarire BIZDOACA, NICU 10 10 10 Mecatronica
imagistica a tintelor bazate pe ghimbal (Prof.univ.dr.ing.)
5. | BADEA, N, TOMA-NICUSOR Conducerea unui robot de sudura prin DIACONU, ILIE 6.5 7 6.75 Robotica
g puncte (Prof.univ.dr.ing.)
POPOVICI, D., ANDREI- oo DIACONU, ILIE 5 7 6 Robotica
6. ALEXANDRU Algoritmi de conducere fuzzy (Prof.univ.dr.ing.)
7. | DIACONU, N., IONUT-ALIN Structura generala a unui robot de sudura DIACONU, ILIE 7 7 7 Mecatronica
(Prof.univ.dr.ing.)
8. | BALAN, ST., IONUT-ALEXANDRU | Prelucrarea cu avans adaptiv pe freze cu DIACONU, ILIE 4 4 4 Mecatronica
comandd numerica (Prof.univ.dr.ing.)
9. | VLADU IONUT MIHAI Programarea comenzilor numerice in APT- | DIACONU, ILIE 6.5 6.5 6.5 Mecatronica
RCV (Prof.univ.dr.ing.)
10. BUSCA, N., HORATIU-IONUT Aphca‘guv de'n.lspecpe vizuala si sortare MANTA, FLORIN 9 8 85 Robotica
’ ’ ’ automata utilizand robotul Adept (Asist.univ.dr.ing.)
11 TRUSCA, GH., STEFANITA- Sistem de navigatie cu evitarea obstacolelor | MANTA, FLORIN 10 8 9 Robotica
" | FLORIAN pentru roboti mobili (Asist.univ.dr.ing.)
12 POPESCU, D., IONEL-ALEXANDRU | Conducerea telecomandatd unui robot RESCEANU, CRISTINA 9 8 85 Mecatronica
' mobil pe o traiectorie dorita (Sef lucr.dr.ing.)
13. | URZICIANU, F., CATALIN-IULIAN | Realizarea si conducerea unui robot mobil POPESCU, DORIN 10 9 9.50 Robotica

(Prof.univ.dr.ing.)




14 MIHAI, T., ALEXANDRU-CRISTIAN Home automation - aplicatie cu automat POPESCU, DORIN 10 10 10 Mecatronica
' programabil (Prof.univ.dr.ing.)

15. | PREDESCU, L., IONUT-MARIAN Automat de cafea comandat de un automat | POPESCU, DORIN 10 10 10 Mecatronica
programabil (Prof.univ.dr.ing.)

16. | SIMIONESCU, C., LIVIU-CATALIN Home automation - aplicatie cu POPESCU, DORIN 10 10 10 Mecatronica
microcontroller (Prof.univ.dr.ing.)

17. | SIPEANU, C., MIHAI Modelarea si conducerea la distantd a unui | STOIAN, VIOREL 10 10 10 Mecatronica
robot mobil (Prof.univ.dr.ing.)

18. | STANCIU, G, ION Studiul robotizarii lucrarilor din agriculturda | STOIAN, VIOREL 6.5 7 6.75 Mecatronica
(Prof.univ.dr.ing.)

19. | RASCOL, M.V., STEFAN-VLAD Conducerea unui robot RR prin metoda STOIAN, VIOREL 85 7.5 8 Mecatronica

DTMEF intr-o aplicatie industriala de sudare

(Prof.univ.dr.ing.)
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